
TD 1 : Mineure Automatique
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Système de fonction de transfert :
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Système du 1er ordre avec un correcteur avance-retard de phase
mal réglé (ex: moteur corrigé commandé en vitesse)

Échelon de valeur 6 (ex: consigne de 6V sur le moteur)

Exemple : vitesse de déplacement de l’axe X, au cours du temps

axeX


